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Proba: Evaluarea cunostintelor fundamentale si de specialitate

1. Structuri de regulatoare P, I, D, P, PID, bipozitionale si tripozitionale.

2. Alegerea si acordarea regulatoarelor pentru procese rapide. Criteriul modulului (varianta Kessler). Criteriul
simetriei.

3. Proiectarea SRA numerice. Algoritmi numerici obtinuti prin discretizarea algoritmilor PID continui.

4. Descrierea sistemelor liniar invariante continue prin modele intrare-iesire. Ecuatii diferentiale. Functii de
transfer. Exemple.

5. Conexiunea sistemelor continue. Algebra functiilor de transfer. Exemple.

6. Analiza in frecventa a sistemelor liniar invariante continue pe baza diagramelor Nyquist si Bode. Studiul
stabilitatii.

7. Schema bloc de comanda unipolara a MPP. Distribuitor de impulsuri pentru secventa simpla, dubla si mixta a
MPP cu patru faze. Fortarea prin rezistenta serie si tensiune.

8. Comanda MPP bipolar utilizand circuite integrate specializate (L297+L298). Secventele de bazad generate de
L297. Chopparea prin INH1 si INH2, respectiv A,B,C,D ale lui L298.

9. Principiul comenzii in regim de micropasire a MPP. Principiul reglarii curentului in fazele MPP, schema bloc de
comanda in regim de micropasire.

10.Elemente de logica fuzzy si sisteme fuzzy.

11.Sisteme de conducere a robotilor.

Bibliografie:

[1] Oltean Stelian Emilian, Teoria Sistemelor I. Curs, Univ. Petru Maior Tg. Mures, 2009.
[2] lonescu V., Teoria Sistemelor, EDP Bucuresti, 1985.
[3] Duldu M., Gligor A., Introducere in Ingineria sistemelor automate, ,Petru Maior” University Press, Colectia
,Didacticd”, 2015.
[4] Dumitrache I, s.a., Automatica, Vol. 1, Editura Academiei 2009.
[5] Duldu M., Ingineria sistemelor automate. Teorie si aplicatii, ,Petru Maior” University Press, Colectia
,Didactica”, 2016.
[6] Morar A., Csaba Szasz, Motorul pas cu pas in actiondri electrice, Univ. Petru Maior, Tg. Mures, 2004.
[7] Morar A., Echipamente de comandd a motoarelor pas cu pas implementate pe calculatoare personale, Univ.
Petru Maior, Tg. Mures, 2002.
[8]-Morar A., Interfete avansate de comandd si control. Curs Lito, Univ. Petru Maior, Tg. Mures, 2002.
[9] David L., Marton L., Retele neuronale si logica fuzzy in automatizdri, Univ. Petru Maior, 2002.
[10] Cox E., The fuzzy systems handbook, A practitioner’s guide to building, using and maintaining fuzzy systems,
Academic Press, London, 1994.
[11] Vistrian Mdties, Roboti Industriali, UT Cluj, 1994
DIRECTOR DEPARTAMENT,

Prof. dr. ing. Dorin BICA

Adresa UMFST, Facultatea de Inginerie: Targu Mures, str. Nicolae lorga nr. 1, 540088, judetul Mures, Roméania
Web: www.upm.ro | Email: decanat@ing.upm.ro | Tel: +40 265 233212 int. 130 | Fax: +40 265 233212



